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Der Verbundantrieb V24 ist speziell als Fahrjoystick fir Bau- und Landmaschinen entwickelt. Er
verfligt Uber eine Parkstellung die in der Nullstellung eingelegt werden kann. Der V24 zeichnet
sich besonders durch seinen sehr robusten Aufbau aus. Eine lange Lebensdauer und eine hohe
Zuverlassigkeit wird durch die neuste kontaktlose Hall-Technologie erreicht. Durch seine ver-
schiedenen Schnittstellen und die vielen Kombinationsméglichkeiten mit unseren zahlreichen
Ballengriffen ist der V24 sehr universell einsetzbar.

Technische Daten

Mechanische Lebensdauer V24 20 Millionen Schaltspiele
Versorgungsspannung Siehe Schnittstellen
Betriebstemperatur -40°C bis +85°C
Schutzart Bis zu IP67

PLd fahig (EN ISO 13849, entspricht SIL2

Funktionale Sicherheit nach DIN EN IEC 61508)

Beispiel Abbildung
V24 P1 T -R -B10 -E... -S. .. -X

Grundgerat

Griffe / Ballengriffe

Hauptachse

Schnittstelle (Beschreibung auf den Folgeseiten)

Sonderausfiihrung

Technische Angaben kénnen je nach Konfiguration oder Einsatzfall abweichen! Technische Anderungen vorbehalten!
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Verbundantrieb

V24

Kombinationsmaoglichkeiten mit unseren Ballengriffen

GESSMANN

B1

S.211

B2

S.209

B3

S. 206

B5

S.204

S.202

B7B8

S. 200

S.198

B10

S.196

B14B15 _

S.194

S.192

S.190

S.188

S.186

S.183

S.181

S.179

S.177

S.175

SRS

S.171

S.169

S.167

S.165

S.163

Spannungsausgange (nicht stabilisiert)

Versorgungsspannung

Einbautiefe A
Verdrahtung

0,5...2,5...4,5 V redundant

Spannungsausgiange

Versorgungsspannung

Strombelastbarkeit

Einbautiefe A
Option
Verdrahtung

Optional mit Stecker (siehe Standard Stecker Seite 127) S

0,5...2,5...4,5 V redundant + 2 Richtungssignale + 1 Nullstellungssignal (galvanisch getrennt) pro Achse
1 Achse E1121
2 Achsen 2
3 Achsen* 3
4 Achsen* 4
5 Achsen* 5
6 Achsen* 6

0...5...10 V redundant + 2 Richtungssignale + 1 Nullstellungssignal (galvanisch getrennt) pro Achse, Versorgungsspannung 11,5- 32V DC
1 Achse E1321
2 Achsen 2

4,75-5,25V DC

60 mm

1. Kabel 14 x 0,25 mm2 500 mm lang ohne Stecker

2. Kabel 14 x 0,25 mm2 (optional fir Grifffunktionen) 500 mm lang ohne Stecker

Optional mit Stecker (siehe Standard Stecker Seite 127) S
1 Achse E1031
2 Achsen 2

9-32VDC (*11,5-32)

Richtungssignale 150 mA

Nullstellungssignale 500 mA

60 mm

Eingang fir kapazitiven Sensor

1. Kabel 14 x 0,25 mm2 500 mm lang ohne Stecker

2. Kabel 14 x 0,25 mm2 (optional fur Grifffunktionen) 500 mm lang ohne Stecker

Technische Angaben kénnen je nach Konfiguration oder Einsatzfall abweichen! Technische Anderungen vorbehalten!
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3 Achsen*
4 Achsen*
5 Achsen*
6 Achsen*

10...0...10 V + 2 Richtungssignale + 1 Nullstellungssignal (galvanisch getrennt) pro Achse, Versorgungsspannung 11,5 - 32V DC,
Signalerfassung redundant mit Fehlertiberwachung und Fehlersignal
1 Achse
2 Achsen
3 Achsen*
4 Achsen*
5 Achsen*
6 Achsen*

*Achse flr Grifffunktionen, Schnittstelle kann je nach Betdtigungselement abweichen!

Spannungsausgédnge mit anderen Werten auf Anfrage!

Stromausgange
Versorgungsspannung 9-32VDC
Strombelastbarkeit Richtungssignale 150 mA

Nullstellungssignale 500 mA

Einbautiefe A 60 mm
Option Eingang fiir kapazitiven Sensor
Verdrahtung 1. Kabel 14 x 0,25 mm2 500 mm lang ohne Stecker

2. Kabel 14 x 0,25 mm?2 (optional flr Grifffunktionen) 500 mm lang ohne Stecker

0...10...20 mA + 2 Richtungssignale + 1 Nullstellungssignal (galvanisch getrennt) pro Achse, Signalerfassung redundant
mit Fehlertiberwachung und Fehlersignal
1 Achse
2 Achsen
3 Achsen*
4 Achsen*
5 Achsen*
6 Achsen*
20...0...20 mA + 2 Richtungssignale + 1 Nullstellungssignal (galvanisch getrennt) pro Achse, Signalerfassung redundant
mit Fehleriberwachung und Fehlersignal
1 Achse
2 Achsen
3 Achsen*
4 Achsen*
5 Achsen*
6 Achsen*

Technische Angaben kénnen je nach Konfiguration oder Einsatzfall abweichen! Technische Anderungen vorbehalten!
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4..12...20 mA + 2 Richtungssignale + 1 Nullstellungssignal (galvanisch getrennt) pro Achse, Signalerfassung redundant

mit Fehleriiberwachung und Fehlersignal
1 Achse
2 Achsen
3 Achsen*
4 Achsen*
5 Achsen*
6 Achsen*
20...4...20 mA + 2 Richtungssignale + 1 Nullstellungssignal (galvanisch getrennt) pro Achse, Signalerfassung redundant
mit Fehlertiberwachung und Fehlersignal
1 Achse
2 Achsen
3 Achsen*
4 Achsen*
5 Achsen*
6 Achsen*

*Achse flir Grifffunktionen, Schnittstelle kann je nach Betédtigungselement abweichen!

Stromausgédnge mit anderen Werten auf Anfrage!

CAN
Versorgungsspannung 9-36 VDC
Leerlaufstromaufnahme 125 mA
Einbautiefe A 60 mm
Protokoll CANopen CiA DS 301 oder SAE J 1939 (angelehnt)
Baudrate 125 KBit/s bis 1 Mbit/s
Verdrahtung CAN (IN) Kabel 300 mm mit Stecker M12 (Stifte)
CAN (OUT) Kabel 300 mm mit Stecker M12 (Buchse)
Externe Ein-/Ausgange Kabel 300 mm lang ohne Stecker
CAN

- 7 analoge Joystickachsen
- 16 digitale Joystickfunktionen (davon kénnen 2 Eingange fiir den kap. Sensor verwendet werden)
*Bei Verwendung der externen Eingdnge reduzieren sich die digitalen Joystickfunktionen um 8 Sttick!

- Ausgang fiir Vibratoransteuerung

Mit zusatzlichen externen Ein-/Ausgangen
- 8 externe LED-Ausgénge, 1 Schaltausgang (potentialfrei, 100 mA), 8 externe digitale Eingédnge

- 16 externe LED-Ausgéange, 1 Schaltausgang (potentialfrei, 100 mA), 8 externe digitale Eingéange
(Ansteuerung inteligenter RGB-LEDs auf Wunsch méglich)

Technische Angaben kdnnen je nach Konfiguration oder Einsatzfall abweichen! Technische Anderungen vorbehalten!
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Versorgungsspannung 9-36 VDC

Leerlaufstromaufnahme 125 mA

Einbautiefe A 60 mm

Protokoll CANopen safety EN50325-5 oder J1939-76

Baudrate 125 KBit/s bis 1 Mbit/s

Verdrahtung CAN (IN) Kabel 300 mm mit Stecker M12 (Stifte)
CAN (OUT) Kabel 300 mm mit Stecker M12 (Buchse)
Externe Ein-/Ausgéange Kabel 300 mm lang ohne Stecker

CAN Safety

- 7 analoge Joystickachsen
- 16 digitale Joystickfunktionen (davon kénnen 2 Eingange fir den kap. Sensor verwendet werden)
*Bei Verwendung der externen Eingdnge reduzieren sich die digitalen Joystickfunktionen um 8 Stiick!

- Ausgang fur Vibratoransteuerung

Mit zuséatzlichen externen Ein-/Ausgéngen
- 8 externe LED-Ausgénge, 1 Schaltausgang (potentialfrei, 100 mA), 8 externe digitale Eingdnge 2
- 16 externe LED-Ausgénge, 1 Schaltausgang (potentialfrei, 100 mA), 8 externe digitale Eingadnge 3
(Ansteuerung inteligenter RGB-LEDs auf Wunsch méglich)

Sonstige Ausgange

Spannungsausgang fur PVG 32 0,25...0,5...0,75 Us, Versorgungsspannung 9-32 V DC

Einbautiefe A 60 mm
Option Eingang fur kapazitiven Sensor
Verdrahtung: 1. Kabel 14 x 0,25 mm?2 300 mm lang ohne Stecker

2. Kabel 14 x 0,25 mm2 300 mm lang ohne Stecker (optional fir Grifffunktionen)

1 Achse

2 Achsen 2
3 Achsen 3
4 Achsen 4
5 Achsen 5)
6 Achsen 6

Z01 Gegenstecker (CAN) M12 (Stiftkontakte) mit 2 m Kabel 20201140
Z02 Gegenstecker (CAN) M12 (Buchsenkontakte) mit 2 m Kabel 20202298

Technische Angaben kénnen je nach Konfiguration oder Einsatzfall abweichen! Technische Anderungen vorbehalten!
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